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คู่มือ  

MICRO BIT:ROBOT MAQUEEN 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

*คู่มอืต้นฉบับ ภาษาอังกฤษ ของ Robot Maqueen Download ได้ที ่: 
https://www.dfrobot.com/wiki/index.php/Micro:Maqueen_Robot_Car(V2.0)_SKU:_ROB0148 

https://www.dfrobot.com/wiki/index.php/Micro:Maqueen_Robot_Car(V2.0)_SKU:_ROB0148
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ชุด  Robot Maqueen ทีจ่ดัจ าหน่ายโดย บริษัท ETT ประกอบด้วย 
                                                            1) บอร์ด Control :  BBC MICROBIT 
                                                             2) ROBOT MARQUEEN 
                                                             3) CABLE USB/MICRO  ยาว 1 เมตร 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

1.ท าความรู้จักกับ MARQUEEN ROBOT 
Robot  Maqueen เป็น Robot ประเภท Car 3ลอ้ขนาดเล็ก สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการท างานอาทิเช่น เดินตามเส้น, หลบหลีก

วตัถุ เป็นตน้ โดยใชบ้อร์ด MCU  Micro:bit ในการเขียนโปรแกรมพฒันา ซ่ึงท าให้ง่ายและเรียนรู้ไดเ้ร็ว  เหมาะส าหรับเด็กๆในการเร่ิมตน้เรียนรู้
เก่ียวกบั Robot ในยคุดิจิตอล   ในส่วนของการประกอบติดตั้งใชง้าน Robot ก็สามารถท าไดง่้ายดายไม่ก่ีขั้นตอน 
 

ลกัษณะของ MAQUEEN ROBOT 
- บอร์ด Control ส าหรับใชเ้ขียนโปรแกรมควบคุม Robot จะใชบ้อร์ด Micro:bit 
- Robot รองรับการพฒันาโปรแกรมดว้ย  MakeCode Graphic Editor  ในแบบ Online  คือลกัษณะโปรแกรมท่ีใชเ้ขียนจะเป็นแบบ Block ต่อ ซ่ึง  
   ท  าให้ใชง้านง่าย แต่เวลาใชง้านจะตอ้งต่อ Internet  ดว้ย  ลกัษณะ  Block โปรแกรม แสดงดงัรูปดา้นล่าง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปแสดง Microsoft  MakeCode Online Editor 
 

- ตวั Robot มีขนาดเล็ก มีความยดืหยุน่ในการเคล่ือนท่ี 
- ตวั Robot  ง่ายในการติดตั้งและการใชง้าน 

1. BBC MICRO BIT 2. ROBOT MAQUEEN (                )

3.     CABLE USB /MiCRO  1 m.
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- จุดเด่นทาง Hardware ของ Robot Maqueen ท่ีส าคญั แสดงดงัรูป  
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- อุปกรณ์ท่ีมีให้เล่นและเรียนรู้บน Robot Maqueen  แสดงดงัรูป  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. คุณสมบัติ  Robot Maqueen   
 

    -ใชไ้ฟเล้ียง 3.5V-5V( ถ่าน Alkaline AAA 3 กอ้น หรือ Lithium  3.7 V 1 กอ้น)    
    - มี Buzzer  จ  านวน 1 ตวั 
    - มี Sensor Infrared ตรวจจบัเส้น (High-Low Level) จ  านวน 2 ตวั  
    - มี Sensor ตรวจวดัระยะทาง Ultrasonic SR04 
    - มีตวัรับสัญญาณ Remote Control (มาตรฐาน NEC)  
    - มี ไฟ LED ควบคุมดว้ย logic High-Low จ านวน 2 ตวั 
    - มี  LED Programmable RGB (16 ลา้นสี)  จ  านวน 4 ตวั             
    - มีจุดเช่ือมต่ออุปกรณ์ I2C (BUS 3.3V)  1 จุด 
    - มีชุดมอเตอร์เกียร์เฟืองโลหะ N20 อตัราทดเฟือง 1:150 จ านวน 2 ตวั 
    - ความเร็วการหมุนของ Motor สูงสุด 133 rpm , Control การหมุนดว้ย PWM 
   - มีพร้อมฝาครอบป้องกนั Motor  จ  านวน  2 ตวั  ยดึดว้ย Screw ขนาด M3 
   - การเขียนโปรแกรมและการโปรแกรม จะใช ้ Program  MAkecode Graphiccal (เป็น Block ต่อ)  ใชง้านแบบ Online  
   - ขนาด Maqueen Robot กวา้ง 81 mm , ยาว 85 mm  และสูง 44 mm : 3.19 x 3.35 x 1.73 in 
   - น ้ าหนกั 75.55 กรัม 
 

2.IR  Remote Control (Receive)1.Sensor Ultra Sonic (            )

3. Buzzer 4. LED Programmable RGB x4

5. Infrared Sensor Tracker (           ) 5. LED       

6.        Wireless     micro:bit 7.           I2C                                   
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3. ส่วนประกอบของ MAQUEEN ROBOT 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4. การประกอบใช้งาน Robot Maqueen 
     1) ติดตั้งลอ้ทั้งสองขา้งเขา้กบัตวัมอเตอร์                                                            2) ติดกาว 2 หนา้ใตร้างถ่าน                                 
 
 
 
 
 
 
     3) ต่อสาย Power จากรรางถ่านเขา้กบั Robot                                                   
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       4) ใส่ถ่าน Alkaline  AAAx3 ในรังถ่าน แลว้แปะรางถ่าน                           5)ใส่บอร์ด Control micro:bit  เขา้กบั Socket ของ Robot 
           บนท่ีครอบมอเตอร์                                                                                        (ระวงัห้ามใส่บอร์ดกลบัดา้น) 
 
 
 
 
 
 

 

5. การเพิ่ม Library ของ Robot Maqueen เข้ามาใน Makecode Graphical Library 
 ก่อนการใชง้าน Robot Maqueen ผูใ้ชค้วรศึกษาการใชง้าน Board Control Micro:Bit และ การใชง้านโปรแกรม MakeCode ใน
เบ้ืองตน้ก่อนเพ่ือจะช่วยให้สามารถพฒันาโปรแกรม Control Maqueen Robot ไดร้วดเร็วข้ึน 
 

5.1) เขา้ไปท่ี Link :  https://makecode.microbit.org/      เพ่ือเขา้หนา้โปรแกรม makecode   แสดงดงัรูป จากนั้นคลิกท่ี “New Project” 
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5.2) หลงัจากคลิก New Project จะไดห้นา้ต่างดงัรูปดา้นล่าง คลิกท่ี Icon            แลว้เลือกเมนู “Extension”   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
5.3) หลงัจากนั้นจะไดห้นา้ต่างดงัรูปดา้นล่าง ในช่องคน้หาให้พิมพ ์ท่ีตั้ง Library Address :   https://github.com/jhlucky/maqueen 
        แลว้คลิกคน้หา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

https://github.com/jhlucky/maqueen
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5.4) หลงัจากนั้นจะไดห้นา้ต่างดงัรูปดา้นล่าง  คลิกท่ี Tab  maqueen  เพ่ือท าการ Add Library  Robot Maqueen  เขา้มาในโปรแกรม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
5.5) หลงัจาก Add Library เรียบร้อย ท่ีหนา้ต่างดา้นซา้ยของโปรแกรม makecode ก็จะมีเมนู M maqueen [                                   ] เพ่ิมเขา้มาใน   
        List ดงัรูปดา้นล่าง 
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5.6)  ลองคลิกท่ี List                                       ก็จะพบบล็อกการใชง้านของ Robot Maqueen ให้เลือกใชง้าน ส าหรับใชเ้ขียนโปรแกรม                              
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ส าหรับ Library ท่ี Add เขา้มาในโปรแกรม makeCode (Let’s Code)  แลว้ จะจ าอยูใ่น Project ท่ี Save ไวเ้ท่านั้น ถา้มีการ
สร้าง New Project ใหม่ผูใ้ชจ้ะตอ้ง Add Library น้ีใหม่เสมอ ยกเวน้ ผูใ้ชเ้ปิด Project เก่าท่ีมี Library น้ีอยูแ่ลว้ข้ึนมาใชง้านหรือแกไ้ข
ใหม่ Libraryเดิมท่ี Add เขา้มาจะยงัคงอยู ่
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6. ตัวอย่างโปรแกรม เขียนด้วยโปรแกรม MakeCode Programming 

      6.1) ตัวอย่าง Motor Control : 
             เป้าหมาย : เพ่ือเรียนรู้พ้ืนฐานการควบคุม Motor 
             ผลโปรแกรม : รถจะเดินหนา้ 1 วินาที , เล้ียวขวา 1 วินาที , เล้ียวซา้ย 1 วินาที, ถอยหลงั 1 วินาที ,ถอยหลงัไปทางขวา 1 วินาที 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
      Link MakeCode โปรแกรม Motor Control  :  https://makecode.microbit.org/_2Cc9gM5P5aDs  

https://makecode.microbit.org/_2Cc9gM5P5aDs
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6.2) ตัวอย่าง RGB Breathing Ambient Light : ในตวัอยา่งน้ีจะตอ้งเพ่ิม Library  Neopixel เขา้มาในโปรแกรมก่อน โดยดูวิธีเพ่ิม Library ได ้ 
                                                                            ในหัวขอ้ใหญ่ท่ี5  ในช่องคน้หาให้พิมพ ์Neopixel เพ่ือคน้หา (ปกติ Library น้ีเม่ือคลิกท่ีเมนู   
                                                                            Extensions ก็จะปรากฏให้ เห็นเลย สามารถคลิกเพ่ิม Library ไดเ้ลย  

             เป้าหมาย : เพ่ือเรียนรู้พ้ืนฐานการ Control  LED RGB ให้เปล่ียนสีตามท่ีตอ้งการ 
             ผลโปรแกรม : LED RGB ท่ีอยูด่า้นล่างของ Robot Maqueen จะแสดงการเปล่ียนสีสลบัไปมา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
      Link MakeCode โปรแกรม RGB Breathing Ambient Light  :  https://makecode.microbit.org/_WkgPLpAotP3f  

https://makecode.microbit.org/_WkgPLpAotP3f
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6.3) ตัวอย่าง LED Light Flash : 
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการใชง้าน  LED และ Buzzer 
             ผลโปรแกรม : LED ดา้นซา้ย และ ดา้นขวาจะติดสลบักนัไปมา ในส่วนของ Buzzer ก็จะส่งเสียงท่ีมีความถ่ีแตกต่างกนั 2 ความถ่ี โดยมี  
                                     ช่วงเวลาการเกิดความถ่ีเสียงห่างกนั 500 ms 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
      Link MakeCode โปรแกรม LED Light Flash  :  https://makecode.microbit.org/_6gKRm1RVsDxY  

https://makecode.microbit.org/_6gKRm1RVsDxY
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6.4) ตัวอย่าง Read Ultrasonic Distance : 
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการอ่านค่าระยะทางของคล่ืนเสียง  และสามารถน าค่า Data ท่ีอ่านไปใชง้านต่างๆได ้ 
             ผลโปรแกรม : ตวั Ultrasonic จะตรวจจบัวตัถุท่ีอยูด่า้นหนา้ และแสดงค่าระยะทางท่ีตรวจจบัได ้บนหนา้จอ Dot-matrix หน่วยเป็น cm 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Link MakeCode โปรแกรม Read Ultrasonic Distance :  https://makecode.microbit.org/_4gi4Dj7yTWgK  
 

6.5) ตัวอย่าง Read Infrared Key Assignments: [ตอ้งซ้ือ IR Remote Control ตวัส่งเพ่ิม --- >  https://www.dfrobot.com/product-366.html  ] 
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการอ่านค่า Key Remote ท่ีรับเขา้มาทาง Infrared และสามารถน าค่า Key ท่ีอ่านไปใชง้านได ้ 
             ผลโปรแกรม : หัน IR ตวัรับ ให้ตรงกบั IR Remote ตวัส่ง จากนั้นกด Key ท่ี Remote ตวัส่ง ค่า Key ท่ีถูกกดก็จะถูกแสดงบน Dot- 

                      Matrix ซ่ึงจะแสดงค่าในรูปแบบของเลขฐาน10 จ านวนสองหลกั 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Link MakeCode โปรแกรม Read Infrared Key Assignments :  https://makecode.microbit.org/_361V7bbp0UAg   

https://makecode.microbit.org/_4gi4Dj7yTWgK
https://www.dfrobot.com/product-366.html
https://makecode.microbit.org/_361V7bbp0UAg
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ส าหรับ Key code ของ IR Remote Control ในแต่ละ Key จะแสดงในตารางดา้นล่างซ่ึงค่า Key Code จะอยูใ่นรูปของเลข
ฐาน16   ในตวัอยา่งขา้งตน้เราจะอ่านค่า 2 หลกัสุดทา้ยของ Key มาท าการแปลงขอ้มลูท่ีอ่านได ้ ให้อยูใ่นรูปของเลขฐาน10   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

6.6) ตัวอย่าง IR Remote Control :  [ตอ้งซ้ือ IR Remote Control ตวัส่งเพ่ิม --- >   https://www.dfrobot.com/product-366.html  ] 
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการใช ้IR Remote Control ตวัส่ง ส่งค าสั่งไปยงั Robot Maqueen  
             ผลโปรแกรม : ใช ้IR Remote Control ควบคุม Robot Maqueen ให้เดินหนา้ดว้ย Key 2 , เล้ียวซา้ยดว้ย Key 4 ,เล้ียวขวาดว้ย Key 6 และ 

      ถอยหลงัดว้ย Key 8 และ Stop Key5 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

https://www.dfrobot.com/product-366.html
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Link MakeCode โปรแกรม  IR Remote Control :  https://makecode.microbit.org/_MfDXhX6MM35X     

https://makecode.microbit.org/_MfDXhX6MM35X
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6.7) ตัวอย่าง Line-tracking :   
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการใชง้าน Infrared Sensor ส าหรับตรวจจบัเส้น ขาว-ด า  
             ผลโปรแกรม :  Robot Maqueen จะวิ่งไปตามเส้นสีด า การท าเส้นสีด าแนะน าให้ใชเ้ทปพนัสายไฟ   

 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Link MakeCode โปรแกรม Line-tracking:  https://makecode.microbit.org/_1VzX7LLAC3im 

https://makecode.microbit.org/_1VzX7LLAC3im
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6.8) ตัวอย่าง Ultrasonic Obstacle-avoiding :   
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการใช ้Sensor Ultrasonic มาควบคุม Robot Maqueen ให้หลบหลีกส่ิงกีดขวางได ้ 
             ผลโปรแกรม : Ultrasonic จะตรวจวดัระยะระหว่าง Robot กบั วตัถุท่ีอยูด่า้นหนา้  ถา้ระยะนอ้ยกว่า 35 ซม. Robot จะตดัสินใจเองว่าจะ  
                                  เล้ียวซา้ยหรือเล้ียวขวา ในการหลบวตัถุท่ีขวางกั้น , Ultrasonic ท่ีใชก้บั Maqueen Robot ควรเป็นรุ่น SR04 หรือ SR04-P 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Link MakeCode โปรแกรม  Ultrasonic Obstacle-avoiding :  https://makecode.microbit.org/_Fa4Ef3DwyXW7  
 
 

https://makecode.microbit.org/_Fa4Ef3DwyXW7
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6.9) ตัวอย่าง Light-operated Sprite :   
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาประยกุตก์ารใชง้าน Infrared Sensor ควบคุม Robot ให้วิ่งตามแสงไฟฉาย นอกเหนือจากวิ่งตามเส้น 
             ผลโปรแกรม : Robot Maqueen จะไม่วิ่งในท่ีมืด จนกว่าจะมีแสงไฟฉายส่องมาท่ีดา้นหนา้ Robot ก็จะวิ่งไปขา้งหนา้ตามแสงไฟฉาย   
                                     และถา้แสงไฟฉายมีความเขม้มากข้ึนความเร็วของ Robot ท่ีวิ่งก็จะค่อยๆเพ่ิมข้ึนตามดว้ย  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Link MakeCode โปรแกรม  Light-operated Sprite :   https://makecode.microbit.org/_fi6DWjCKeM9v  

https://makecode.microbit.org/_fi6DWjCKeM9v
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6.10) ตัวอย่าง Wireless Remote Control :  [ ตอ้งซ้ือ Micro:bit Gamepad เพ่ิม -- >   https://www.dfrobot.com/product-1711.html ] 
             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการใชง้าน Wireless ของ Micro:bit 
             ผลโปรแกรม : ใช ้Gamepad ควบคุมการเคล่ือนท่ีของ Robot Maqueen  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                                                                                                                                                                                Micro:bit  Gamepad 
 
 
 
 
 
      MakeCode: โปรแกรมส าหรับ micro:bit Gamepad 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Link MakeCode โปรแกรม  Wireless Remote Control of the Gamepad :   https://makecode.microbit.org/_gwK0A3JwEW0V  

https://www.dfrobot.com/product-1711.html
https://makecode.microbit.org/_gwK0A3JwEW0V
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MakeCode: โปรแกรมส าหรับ Car Maqueen Robot 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Link MakeCode โปรแกรม  Wireless Remote Control of the  Car :   https://makecode.microbit.org/_ftMMb8WkwDV7  
 
 
 
 
 
 

https://makecode.microbit.org/_ftMMb8WkwDV7
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6.11) ตัวอย่าง IR Remote Control :  [ตอ้งซ้ือ ET-IR Remote Key ของ ETT เพ่ิม ] 
ส าหรับในตวัอยา่งน้ีจะเหมือนกบัตวัอยา่งท่ี 6.6 ทุกประการ ซ่ึงจะท าข้ึนมาเพ่ือให้ใชง้านกบั Remote ท่ีทาง ETT จ าหน่ายได ้

เพราะในตวัอยา่งท่ี 6.6 จะไม่สามารถใช ้Remote ของ ETT บงัคบั Robot ไดเ้น่ืองจาก Key Code Remote ไม่ตรงกนั 
 

             เป้าหมาย : เพ่ือศึกษาการใช ้IR Remote Control ตวัส่ง ส่งค าสั่งไปยงั Robot Maqueen  
             ผลโปรแกรม : ใช ้IR Remote Control ควบคุม Robot Maqueen ให้เดินหนา้ดว้ย Key 2 , เล้ียวซา้ยดว้ย Key 4 ,เล้ียวขวาดว้ย Key 6 และ 

      ถอยหลงัดว้ย Key 8 และ Stop Key5 
 
      ส าหรับ  Key Code ของ ET-IR Remote Key เพ่ือใชอ้า้งอิงกบั Library ของ Maqueen Robot แสดงดงัรูปดา้น ซ่ึงค่า Key Code ท่ีแสดง
จะอยูใ่นรูปของเลขฐานสิบ สามารถน าค่าไปใชอ้า้งอิงในการเขียนโปรแกรมไดเ้ลย  โดยไม่ตอ้งแปลงเป็นเลขฐานใดๆ 
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ตวัอยา่งโปรแกรม  IR Remote Control  ใชก้บั ET-Remote Key 


